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Einflihrung

Das AZ-Delivery Sim808-Board kommt mit je einer externen Antenne fir
GSM/GPRS und GPS. Im Gegensatz zum GPRS Shield kann es nicht auf unseren
Mikrocontroller Typ 1 aufgesteckt werden, es lasst sich aber ebenso leicht mit
nur drei Kabeln verbinden.

Die Stromversorgung Uber einen externen Klinkenanschluss. Dank des
Festspannungsreglers kann das Board mit 5 bis 12 V Gleichspannung versorgt
werden.

Wenn Sie eine SIM-Karte verwenden, vergewissern Sie sich dass diese keinen
PIN verlangt. Des Weiteren muss die SIM-Karte flir SMS freigeschaltet sein.
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Spezifikationen
Chip: Sim-808
Kartenslot Standart SIM
Schnittstelle UART
Abmessungen 53x77x9mm

Auf dem Board befinden sich separate 3,5mm Klinkenanschlisse fiir Mikrofon

und Kopfhorer

Hinweis: Der Sim808 Chip benotigt teilweise Stromstarken bis zu 2A, die der

Mikrocontroller nicht leisten kann. Funktionsabbriiche und Beschadigungen

am Atmega328p konnen die Folge sein. Es empfiehlt sich daher, immer ein

spannungsstabilisiertes Netzteil mit 5-12V
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Um das Modul zu Starten vergewissern Sie sich das der Power Switch auf ON
steht. Zum Starten des Moduls muss manuel der Start Button gedrickt
werden.

(ca.1-2 Sekunden bis die LEDs angehen)

[_Power Switch |
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Installation der Arduino IDE

Die kostenlose Arduino IDE Entwicklungsumgebung kénnen Sie unter
folgendem Link herunterladen: https://www.arduino.cc/en/Main/Software

Windows Benutzer sollten unbedingt eine der ersten beiden
Download-Optionen fiir die Arduino IDE verwenden. Die “Windows App”
Version aus dem Windows Store flihrt insbesondere bei der Verwendung von
Board-Definitionen von Drittanbietern zu Verbindungsproblemen.

Download the Arduino IDE

4 Windows installer, for Windows XP and up

{ Windows ziP file for non admin install

ARDUINO 1.X.X Windows apy “eqi s Win 1 or 10
The open-source Arduino Software (IDE) makes it easy to Get 58

write code and upload it to the board. It runs on :
Windows, Mac OS5 X, and Linux. The environment is
writien in Java and based on Processing and other open-

Mac OS5 X 10 8 Mountain Lion or newer

©.0,

source software.
This software can be used with any Arduino beoard. Linux 32 bits
Refer to the Getting Started page for Installation Linux 64 bits
instructions.

Linux ARM 32 bits

Linux ARM 64 bits

Release Notes
Source Code
Checksums (sha512)

Nach dem Starten der Arduino IDE Installationsdatei
“arduino-1.X.X-windows.exe” mussen die Lizenzbedingungen der Software
gelesen und akzeptiert werden:


https://www.arduino.cc/en/Main/Software

A-Delivery

Ihr Experte fUr Mikroelektronik!

Sim808

@ Arduine Setup: License Agreement — >

i Please review the license agreement before installing Arduine. If you
2.0 accept all terms of the agreement, did: I Agree.

",SNLI LESSER. GEMERAL PUBLIC LICEMSE ~
Version 3, 29 June 2007
Copyright (C) 2007 Free Software Foundation, Inc. <htip://fsf.org/>

Everyone is permitted to copy and distribute verbatim copies of this license
document, but changing it is not allowed,

This version of the GMU Lesser General Public License incorporates the terms
and conditions of version 3 of the GMU General Public License, supplemented

by the additional permissions listed below, ”

Cancel | Mullsoft Install System 3,0

Im nachsten Schritt kdnnen unterschiedliche Optionen zur Installation
ausgewahlt werden.

@ Arduine Setup: Installation Options = >

% Ched: the components you want to install and unchedk the components
you don't want to install, Click Mext to continue,

Select components to install: Install Arduino software

Install USE driver

Create Start Menu shortout
Create Desktop shortout
Assodiate .ino files

Space reguired: 482.4MB

Cancel | rullsoft Install Svstem 3.0 < Back “ Mext = |

Es folgt eine kurze Ubersicht der verschiedenen Optionen, mit einer kurzen
Erklarung zu jeder Option:
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Option Erklarung

Install Arduino-IDE Software | Installiert die Arduino IDE - Diese Option kann
nicht abgewahlt werden

Install USB Driver Installiert USB Treiber fiir verschiedene
andere Microcontroller. Fir die Verwendung
der Software mit dem D1 mini sind diese
nicht erforderlich, wir empfehlen jedoch
unbedingt die Installation, falls Sie auch
andere Mikrocontroller verwenden

Create Start Menu shortcut | Erstellt eine Verknlpfung im Windows
Startmeni (Optional)

Create Desktop shortcut Erstellt eine Verknlipfung auf dem
Arbeitsplatz (Optional)

Associate .ino files Erstellt eine Dateinamenerweiterung fir
Dateien mit der Endung .ino und verknupft
diese mit der Arduino IDE

Zuletzt muss noch der Zielordner angegeben werden. Die Installation bendtigt
ca. 500MB freien Speicherplatz.

@ Arduine Setup: Installation Folder — >

@ Setup will install Arduino in the following folder. To install in a different
o folder, didk Browse and select another folder. Clidk Install to start the
installation.

Destination Folder

Browse...

Space reguired: 432.4MB
Space available: 12.9GE

Cancel | rullsoft Install Swskem s < Back “ Install |

III

Klicken Sie auf “Install”, um die Installation zu starten.
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@ Arduing Setup: Installing —

Extract: avr-c++filt.exe
ce

Show details

Cancel Mullsoft Inskall System v3.0 = Back Close
i

Nach erfolgreicher Installation kann das Installationsprogramm Uber die

Schaltflache “Close” beendet werden:

@ Arduing Setup: Completed -

G ted
oo Jis

Show details |

Cancel | Mullsoft Inskall System v3.0 < Back ” Close I
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Installation der Bibliothek

Die einfachste Moglichkeit, die Bibliothek zu installieren, ist die Verwendung
der Bibliotheksverwaltung der Arduino IDE. Sie finden diesen im Men unter
“Sketch” -> “Werkzeuge” -> “Bibliotheken verwalten...”:

@ sketch_sep29a | Arduino 1.8.13 — O x
Datei Bearbeiten Sketch Werkzeuge Hilfe

@@ Bl B Uberpriifen/Kompilieren Strg+R

Haochladen Strg+U
sketch_sep294 Hochladen mit Programmer Strg+ Umschalt+U
1E8void 4 Kompilierte Bindrdatei exportieren Strg+Alt+S
- // ¥ Sketch-Ordner anzeigen Strg+K :n:e
Bibliothek einbinden ; £
‘_* } Digtes hine e Bibliotheken verwalten... I,\\, Strg+Umschalt+1
: AL ZIP-Bibliothek hinzufigen...
6Ewvoid loop{) { g
7 // put your main code here, to run i Arduino Bibliotheken

Arduino Cloud Provider Examples

} Arduino Low Power |
Bridge ' l I V E
EEPROM

Esplora

Ethernet e
Firmata
< G5M
HID
Keyboard
LiquidCrystal
Mouse
RTCZero
Robot Control
Robot IR Remote

Arduine Une ay

Im Suchfeld des Bibliotheksverwalters konnen Sie den Namen der gesuchten
Bibliothek eingeben - in diesem Fall “NeoGPS”. Es sollte nur ein Eintrag
erscheinen: NeoGPS by SlashDevin. Installieren Sie die Bibliothek durch einen
Klick auf “Installieren”:

10
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@ Bibliotheksverwalter X
3 Typ [alle | Thema |alle = ENEOGI;‘S“
4 NeoGPS

by SlashDevin

A= NMEA and ublox GPS parser, configurable to use as few as 10 bytes of RAM Faster and smaller than all other GPS parsers
More info

Version 4.2.9 ~ | | Installieren
- I\
9

Schiiefen

Nach dem gleichen Schema sollten noch die Bibliotheken “NeoSWserial”,
“SoftwareSerial” installiert werden. Fir das SMS Beispiel wird die Bibliothek
von DFRobot verwendet, diese lasst sich iber den folgenden link
herunterladen:

https://github.com/DFRobot/DFRobot SIM808

11
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Verbinden des Moduls mit dem Mikrocontroller

Verbinden Sie das Board mit dem Mikrocontroller wie im folgenden Bild
dargestellt:

d84i180a082888848

-3

¢
ErER A

L]
e

smyy sesug
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AT-Befehle

Wenn der Mikrocontroller mit dem Sim808 Board verbunden ist kann man
mithilfe von “SoftwareSerial” AT-Befehle zum Modul schicken.

Eine Ubersicht zu allen AT-Befehlen finden Sie hier:
https://simcom.ee/documents/SIM808/SIM800%20Series_AT%20Comma
nd%20Manual_V1.09.pdf

Vor der ersten Inbetriebnahme sollten ein paar AT-Befehle ausgefiihrt werden.
Laden Sie diesen Sketch auf lhren Mikrocontroller um per SoftwareSerial
AT-Befehle an das Sim808-Board zu senden:

#include <SoftwareSerial.h>//include library code
SoftwareSerial GPSmodule (7, 8);//RX, TX
void setup ()
{
GPSmodule.begin (9600) ;
Serial.begin (9600) ;
Serial.print ("Please enter AT command:");
delay (100) ;
}
void loop ()
{
if (Serial.available()>0)
GPSmodule.write (Serial.read()) ;
1f (GPSmodule.available () >0)
Serial.write (GPSmodule.read())

}

13
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Befehl Ergebnis
AT OK (zum testen der Verbindung)

AT+CGPSRST=0

OK (Kaltstart durchfiihren)

14
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Die erste SMS

Das klassische "Hello World" soll uns auch bei der ersten SMS unseres Arduinos
begriiflen. Starte dazu den Beispiel-Sketch
"SIM808_SendSMS".

DFRobot_SIMB08-master : SiMaE03 Calllp
DFRebotDFPlayerfMini ! SIMB0E_GetGPS
LiquidCrystal_|2C ; 5IM202_LoopHandle
MCUFRIEMD _kbv 1 SIMB0E_SendSMS

I MFRC522 ; SIMB02_5MSread L\\?
MOUnifiedsensor : SIME0E TCPConnection

AnschlieRend musst du noch die Pin-Belegung fiir die Software-Serial
anpassen. Dazu mussen die Zeilen 20 und 22 wie folgt angepasst werden:

20 |#define PIN TX Fi
21 #define PIN RX 8
SoftwareSerial mySerial {PIN TX, PIN RX);

Die Zeile 25 muss auskommentiert werden. Die Zeile 28 muss wie folgt
angepasst werden:

27 void setup() {
mySerial.begin(9600);
- Serial .begin(9600)

15



A-Delivery

Ihr Experte fUr Mikroelektronik!

Sim808

Damit aber Uberhaupt etwas bei dir ankommt, musst du zunichst

die Ziehl Nummer und die Nachricht eingeben. Gebe dafiir die Nummer in
Zeihle 15 ein und andere in Zeihle 18 die Nachricht die per SMS gesendet
werden soll. In diesem Bsp. heil’t sie "Hello World"

: //Mobile phone number,need to change
O #define PHONE NUMBER "(Q*+**#i&&id ™
//The content of messages sent
1 & L

Jetzt kannst du den Code auf dein Microcontroller laden. Das GSM modul
kannst du jetzt Starten indem du den Start Button so lange gedriickt halst bis
zwei rote LED’s auf der gegenliberliegende Seite aufleuchten.

Starte nun den Serial Monitor mit einer Baud-Rate von 9600.

@ Com7

SimB08 init error
SimB80B init success

Start to send message

Jetzt sollte auf der Zielnummer die gesendete SMS ankommen

16
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GPS-Koordinaten auslesen

Zum Erfassen der GPS Koordinaten verwenden Sie diesen Sketch:

#include <NMEAGPS.h>

#include <Streamers.h>

#include <NeoSWSerial.h>

NeoSWSerial modemSerial (7, 8); // RX, TX
static NMEAGPS gps;

static gps fix fix;

void setup () {
Serial.begin (9600) ;
modemSerial .begin (38400) ;
modemSerial.print ("AT+CGNSPWR=1\r\n") ;
modemSerial.print ("AT+CGNSTST=1\r\n") ;

void loop () {
while (gps.available (modemSerial) ) {
fix = gps.read();
trace header (Serial);

trace all(Serial, gps, fix);

17
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Die Ausgabe sieht dann wie folgt aus:

& com7

Status,UTC Date/Time, Lat,Lon,Hdq,Spd,Alt,Sats,Rx ok,Rx err,Rx chars,
3,2021-01-12 09:04:32.000,488205800,129185750, 84954, 30,30340,9,17844,0,1063252,
Status,UTC Date/Time, Lat,Lon,Hdg, Spd,Alt,Sats,Rx ok,Rx err,Rx chars,
3,2021-01-12 09:04:332.000,488205800,125185767,11592,10,30330,9,17852,0,1063728,

Aus der Ausgabe konnen wir jetzt die Latitude und Longitude kopieren und
diese auf der folgenden Website in Bogenmall umrechnen lassen.
https://www.rapidtables.com/convert/number/degrees-to-degrees-minutes-s
econds.html

Hinweis: Diese Koordinaten sind in “dezimal degrees”. Zur umrechnung muss
nach den ersten zwei Stellen ein Punkt eingefligt werden.

Bei uns: Latitude: 48° 49' 14.09" Longitude: 12° 55' 6.87"

Diese kdnnen wir jetzt in Google Maps einfligen und erhalten unsere Position.

-

= 48°49'14.09"12° 55'6.87" Q, X 1

#
48°49'14.1'N 12°55'06.9"E qerooe! Graben
48.820581,12.918575 _ @

18


https://www.rapidtables.com/convert/number/degrees-to-degrees-minutes-seconds.html
https://www.rapidtables.com/convert/number/degrees-to-degrees-minutes-seconds.html

A-Delivery

Ihr Experte fUr Mikroelektronik!

Sim808

Jetzt ist es an der Zeit, zu lernen und eigene Projekte zu erstellen. Das kdnnen
Sie mit Hilfe von vielen Beispielskripten und anderen Tutorials tun, die Sie im

Internet finden konnen.

Wenn Sie auf der Suche nach den Hochwertige Mikroelektronik und Zubehor
sind, sind Sie bei der AZ-Delivery Vertriebs GmbH genau richtig. Sie erhalten
zahlreiche Anwendungsbeispiele, vollstandige Installationsanleitungen,

eBooks, Bibliotheken und Unterstiitzung durch unsere technischen Experten.

https://az-delivery.de

Viel Spal3!

Impressum

https://az-delivery.de/pages/about-us
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